
Em
ul
ab

 P
or

ta
l 
to

 P
la
ne

tL
ab

Ja
y 

Le
pr

ea
u

U
ni

ve
rs

it
y 

of
 U

ta
h

A
pr

il 
1,

 2
00

4
Pl

an
et

La
b

W
or

ks
ho

p,
 H

PL
ab

s



Em
ul
ab

 �
EZ

� 
W

eb
 I

nt
er

fa
ce



Re
qu

es
t 

al
l 
A
va

ila
bl
e 

N
od

es



Re
qu

es
t 

al
l 
A
va

ila
bl
e 

Si
te

s



W
eb

 I
nt

er
fa

ce
 w

/ 
op

ti
on

s



Se
le
ct

 b
y 

la
st

-m
ile

 t
yp

e



St
at

e 
M

gm
t,

 S
ta

rt
up

 C
m
d



Em
ul
ab

�s
 P

la
ne

tl
ab

Se
rv

ic
es

!
Re

so
ur

ce
 d

is
co

ve
ry

!
Re

so
ur

ce
 m

on
it

or
in

g
�

N
od

es
, e

2e
 h

ea
lt

h,
 p

ai
r-

wi
se

 p
at

hs
!

Re
so

ur
ce

 a
llo

ca
ti

on
�

Si
te

, t
yp

e,
 lo

ad
, d

is
k 

sp
ac

e
�

(P
ai

r-
wi

se
 p

at
h 

at
tr

ib
ut

es
)

�
Po

rt
 s

pa
ce



N
od

e/
sl
ic
e 

m
gm

t
(�
en

vi
ro

nm
en

t 
se

rv
ic
e�

)
N

od
e 

In
it

ia
liz

at
io

n
�

El
ab

st
at

e,
 p

er
-u

se
r 

st
at

e
�

St
ar

tu
p 

co
m

m
an

d

!
M

ai
nt

en
an

ce
 a

nd
 m

on
it

or
in

g
�

St
at

e 
(p

ro
gr

am
s,

 a
cc

ou
nt

s,
 k

ey
s)

�
Sl

ic
e/

no
de

s

!
M

ec
ha

ni
sm

s:
�

Em
ul

ab
 c

en
tr

al
�

Se
rv

ic
e 

sl
ic

e 
(c

ac
hi

ng
, b

oo
ts

tr
ap

pi
ng

, h
ea

lt
h)



M
or

e 
se

rv
ic
es

!
Co

nt
ro

l s
er

vi
ce

�
N

od
e,

 s
lic

e 
�

Re
bo

ot
, (

Re
st

ar
t)

, u
pd

at
e 

st
at

e,
 u

pd
at

e 
ac

co
un

ts
!

N
am

in
g 

se
rv

ic
e

�
Vi

rt
ua

l (
D

N
S)

 o
r 

ph
ys

ic
al

!
Sl

ic
e 

cr
ea

ti
on

 a
dm

is
si

on
 c

on
tr

ol
 a

nd
 o

pt
io

na
l 

qu
eu

in
g

!
X

M
LR

PC
 in

te
rf

ac
e



Fu
tu

re

!
Ea

sy
:

�
A

ut
o-

gr
ow

 s
lic

e 
to

 a
ll 

(h
ea

lt
hy

) n
od

es
�

SF
S

�
Fi

ne
r-

gr
ai

n 
pr

og
ra

m
m

at
ic

 in
te

rf
ac

e

!
M

od
er

at
e

�
Pl

ab
-p

ri
m

e 
in

 E
la

b 
(f

or
 t

es
ti

ng
)

�
Ev

en
t 

sy
st

em

!
H

ar
d:

�
Sw

ap
 in

/o
ut

 s
lic

e



O
ne

 L
es

so
n 

an
d 

Is
su

es

!
Le

ss
on

: o
nl

y 
en

d-
to

-e
nd

 �t
es

t�
 a

ss
ur

es
 n

od
e 

he
al

th
!

Re
so

ur
ce

 a
llo

c 
al

go
ri

th
m

 b
ia

se
s 

to
wa

rd
s 

di
st

an
t 

si
te

s 
(n

on
-N

or
th

 A
m

er
ic

a)
�

no
t 

re
pr

es
en

ta
ti

ve
 f

or
 s

m
al

l 
sl

ic
es

?
!

O
sc

ill
at

io
n 

of
 n

od
e 

av
ai

la
bi

lit
y

!
N

ee
d 

be
tt

er
 m

ec
ha

ni
sm

s 
fr

om
 P

la
ne

tL
ab

�
D

ir
ec

t 
ac

ce
ss

 t
o 

no
de

 m
gr

�
A

cc
es

s 
to

 p
ri

nc
ip

al
 in

fo

!
Ri

gh
t 

se
rv

ic
es

, r
ig

ht
 A

PI
s 

fo
r 

us
er

s?
!

Cr
os

s-
br

ok
er

 s
ha

re
/r

es
ou

rc
e 

m
gm

t;
 f

ed
er

at
io

n?
!

Re
vo

ca
ti

on
 o

f 
sh

ar
es



In
 L

ar
ry

�s
 T

ax
on

om
y�

S
lic
e=
E
xp
er
im
en
t

P
or
ta
l

C
re
at
e

M
ai
nt
ai
n

M
on
ito
rin
g

S
er
vi
ce

E
nv
iro
nm
en
t

S
er
vi
ce

C
on
tr
ol

N
od

e
Ex

pt

Pr
oj

 m
em

be
rs

hi
p

R
es
ou
rc
e

A
llo
ca
tio
n

R
es
ou
rc
e

D
is
co
ve
ry

B
oo
t

S
lic
e

S
of
tw
ar
e

U
pg
ra
de
s
M
on
ito
r

H
ea
lth



W
ir
el
es

s 
up

co
m
in
g�

!
W

if
it

es
tb

ed
 a

t 
Ru

tg
er

s 
W

IN
la

b
Em

ul
ab

�
62

5 
no

de
 2

 m
et

er
 a

rr
ay

, 8
02

.11
[x

]
!

W
ir

el
es

s 
no

de
s 

at
 U

ta
h

�
2 

to
da

y,
 4

0 
so

on
, �

.
�

80
2.

11
, s

of
tw

ar
e 

ra
di

o
!

M
ot

es
 a

nd
 s

en
so

rs
!

Re
m

ot
el

y 
co

nt
ro

lla
bl

e 
m

ob
ile

 n
od

es
�

Ro
bo

ts
!


